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Uvod:

Zde jsem se snazil shrnout zakladni nastaveni Vbaru za pomoci
software verze 4.0. Vychazel jsem z vlastnich zkuSenosti a z
manualu v anglickém jazyce.

V manualu neni nic o osazeni Vbaru na helikoptéru ani o tom jak
ho pfipojit k pfijimadi, toto si zjistéte z origindlniho manuélu
dodavaného s v-barem.

Manual k software 4.0 jsem se rozhodl prelozit proto, Ze tato
verze Vbaru mé nadchla, chovani heli ve vzduchu s touto verzi
nema nic spolec¢ného s pfedchozimi verzemi, které trpéli riznymi
neduhy, napfiklad pfi rychlém dopfedném letu a pfi vykrutech. V
této verzi veSkeré neduhy uplné zmizely. Dle mého nazoru se
nejedna o upgrade toho co tu uz bylo, ale o uplné néco jiného, o
néco nového. Proto jsem se rozhodl Vbar timto manualem
priblizit nekomerénim zpusobem ¢&echim, které nudi procitat
manually v cizim jazyce, nebo i tém ktefi cht&ji pod poklicku
Vbaru jen nahlédnout pravé pomoci manualu.

Jan Starosta



Tipy pro praci se softwarem

V kazdé sekci Ize kliknout na ikonu modrého Cepce, pro aktivaci
pokrocilého nastaveni.
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Pro navrat na pfedchozi obrazovku zakladniho nastaveni, kliknéte
na ikonu smajlika. V mnoha pfipadech se také po podrZzeni
kurzoru na jednotlivych funkcich zobrazi bublina s napovédou.
VBar software ma dvé rizné nastavovaci obrazovky: jedna , kterou
uvidite hned po spusténi obsahujici nastaveni letovych parametrd, a
druhou pro nastaveni heli od stolu.

Pro aktivaci druhé obrazovky kliknéte tlacitko ,SETUP* v pravém
hornim rohu.
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Dialog véas provede vSemi nezbytnymi kroky



Krok 1 — Nagcist predvolbu.

Komponenty zobrazujici se u kazdé predvolby, jsou pouze
doporucené. S kazdou predvolbou je mozné pouzit i jiné vybaveni.
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V tuto chvili je dllezité mit spravné srovnany senzor a zvolenou
spravnou orientaci pohybu desky cykliky. Jinak pfedvolba nebude
korektné fungovat. Pokud pro vasi heli neni v menu Zzadna
pfedvolba, vyberte prosim jednu =z univerzalnich pfedvoleb
kliknutim na ikonu malé helikoptéry v levém hornim rohu a Ctéte
pozorné tipy zobrazujici se v bublinach s napovédou.

Po nacdteni pfedvolby se ve spodni &asti zobrazi diagram se
schématem vasi desky cykliky.



Krok 2 — Kalibrace vysilace

Nyni zapnéte vysila¢ pak pfijima¢ a pfipojte vbar k PC. Software
nyni bude v rezimu nastaveni:

K zajisténi spravné funk&nosti je potfeba provést kalibraci vysilace.

Vstupy z knipl se musi zobrazovat se spravnou orientaci sméru,
stfedovou polohou a rozsahem. Vzhledem k tomu Ze v radiovém
fizeni neexistuje zadny standart, musi v-bar pracovat s riznymi
rozsahy signalu, zavisejicich na pouzitém vybaveni.

V pfipadé potfeby nastavte vradiu spravné reverzy jednotlivych
kanalu. Dale za pomoci subtrim( nastavie spravné stfedovou
polohu. A kone¢né nastavte ATV (koncové polohy).

Cilem je nastavit zobrazované hodnoty pro vSechny 4 funkce :
—100/0/+100.



Krok 3 - Nastaveni smérovky
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V kroku 3 muzete vyuzit vSechny potfebné prvky pro nastaveni
smérovky. To zahrnuje vybér spravného typu serva. Pokud vase
servo neni v seznamu, zkontaktujte support (www.vstabi.de) pro
vybéri spravného typu serva .

Ve VBar softwaru mlzete nastavit smysl vychylky serva a oba
limity pro kazdy smér. Bez zasahu do kniplu je servo v reZimu
nastaveni v neutralni poloze. Toho vyuZijte pro osazeni paky serva
kolmo k tahlu. Potom nastavte délku tahla pfipadné polohu serva
na trubce tak aby listy vrtulky sviraly uhel 2-3 stupné (jezdec ve
stfedu). To pro kompenzaci tahu z rotoru.

Nyni prekontroluite smér vychylky vrtulky. Cumak heli musi vzdy
smérovat stejnym smérem jako knipl. Pokud ne, zaSkrtnéte reverse
serva.

Zkontrolujte také mechanicky limit smé&rovky v obou smérech.


http://www.vstabi.de/

Pokud va3e heli nespada mezi modely zobrazované v
predvolbach, budete muset nastavit ,Piro Optimazation“ a
.rorque compensation® pro smérovku. Nasledujici fadky vam
popisou jak.

a) Piro Optimization

Jak jisté vite obrovska vyhoda Vbaru je integrované ocasni gyro. To
tvofi 3-osy systém, ktery je schopen naraz propocitavat veskeré
pohyby heli z povell pilota. To pravé diky automatické ,piro
optimization®.
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Cilem ,piro optimization“ je létat piruety bez znatelného vlivu
na cyklickém fizeni. Funkce ,piro optimization® zajistuje Ze béhem
pohybu v pirueté, jsou povely pro vySkovku upravovany tak aby
vychylka na desce cykliky byla vzdy spravné ve vztahu ke sméru
pohybu.

Aby se tak délo spravné, musi systém poznat spravné i povely z
knipld. Pro kontrolu, najedte do nastaveni smérovky v ,SETUP*
obrazovce a kliknéte na ikonu modrého &epce. Cervena kulicka
v diagramu predstavuje nos vasi helikoptéry. Otocte helikoptérou
kolem svislé osy o 90 stupfid. Kulicka se musi natocit ve stejném
sméru.



b) ,Torque compensation“ pro smérovku

Tento proces kompenzace ma soustu vyhod. Optimizuje pohyb
helikoptéry a Setfi vykon.

Automaticka ,torque compensation“ potfebuje aby systém
poznal spravné povely z knipl{.

Pro kontrolu najedte v ,tail rotor” na prvni obrazovce na ikonku
modrého Cepce, najdéte originalni hodnotu torque
compensation, zapiste si ji a nastavte na 100.

Na zakladé pohybu kniplu kolektivu, po&inaje ze stfedu k maximu
nebo k minimu, se musi uhel vrtulky zvétSovat tak, aby
kompenzoval tah z rotoru.

Pro pravotocCivé rotory plati, Ze kompenzace hybe ocasem doleva
a Cumakem doprava. Pro levoto€ivé rotory obracené.

Pokud se to déje obracené, vdechny tfi vlivy na smérovku se
musi zreverzovat ve Vbar PC softwaru. Jsou to: reverz serva,
reverz senzoru a reverz kniplu.

Jakmile toto provedete, udélejte znovu kontrolu a hodnotu vratte ze
100 na tu plGvodni.

Pokud mate maketu s -5 to +12 uhly na kolektivu, najedte v ,tail
rotor” na prvni obrazvce na ikonku modrého €epce, vysilatem
nastavte O stupnu uUhel kolektivu a kliknéte na tlacitko ,nastav”
tim nastavite nulovy Uhel (zero pitch) .



Krok 4 - nastaveni serv cykliky

V ,SETUP* rezimu jsou vSechna serva oddélena od stabilizacniho
algoritmu. Toto slouZi pro mechanicka nastaveni (kolmé paky na
tahla apod). Dejte nyni vSechny kniply do stfedové polohy.

Nasadte paky serv co nejvice kolmo na tahla. Zde pomoci reverzi
nastavte sméry vychylek jednotlivych serv kolektivu.
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Poté co smér kolektivu nastavite spravné, smysl pohybu
vyS8kovky a kiidylek by mél byt spravné. Pokud ne zkontrolujte zda
nemate pfehozena serva v zapojeni do jednotky Vbaru.

Nyni v kroku 5 jemné doladte serva tak aby byl dodrzen uhel 90
stupnd.

Normalné se deska cykliky pfi kladném kolektivu zveda nahoru.
To samé plati pro univerzalni pfedvolby.

V pfipadé potieby je také mozZné reverzovat kolektiv v menu pod
kliknutim na modry Cepec v kroku 4.



Krok 5 - nastaveni desky cykliky

Korektni geometrické polohy desky cykliky s perfekiné
srovnanymi pakami serv dosahnete pfizplsobenim délky tahel.

Je tfeba aby byla deska cykliky v celé cesté kolektivu perfekiné
srovnana. V kroku pét toto jemné doladéni Ize udélat, po kliknuti na
ikonu modrého Cepce.
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Nyni kdyz je deska cykliky perfektné srovnana , mdlzete
pFizpusobit délku tahel ke gripum. Obé tahla musi mit absolutné
stejnou délku a gripy musi byt 0° pozici.

Maximum a minimum kolektivu si nastavte podle uhloméru. Toto
je tfeba nastavovat pfi aktivované obrazovce ,SETUP“ , kdy neni
stabilizaCni algoritmus aktivni.

Pozadovana maxima se nastavuji v zakladni obrazovce softwaru
sliderem ,collective® (prvni zleva). Po kazdém prenastaveni
musite zpatky do ,SETUP® obrazovky a pak teprve preméfit
aktualni hodnotu. B&hem tohoto procesu budete muset nékolikrat
pfepinat sem a tam.
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A. Kontrola smyslu vychylek a stabilizace

Pfedné nez heli poprvé odlepite, radéji dvakrat zkontrolujte smysl
vychylek jak ve vysilaci tak ve Vbaru.

Bé&hem zapinani nehybejte kniply ani helikoptérou. Jakmile uvidite
oznameni Vbaru o inicializaci (prokliknuti desky cykliky
dolu/nahoru), zkontrolujte pohyb kolektivu, klonéni , klopeni a
smérovky.

Také musite zkontrolovat smysl stabilizace sensoru.
Vyskovka

Pohnéte ¢umakem dolu. Cyklika se musi hnout dozadu. Pohnéte
ocasem doll. Cyklika se musi hnout dopfedu.

Kompenzace je mald, proto sledujte desku cykliky pozornég,
pfipadné sledujte paky na servech.

Kridélka

Naklopte heli doleva. Cyklika se musi hnout doprava. Naklopte heli
doprava. Cyklika se musi hnout doleva.

Ocas
Také pohyb smérovky musi chodit proti sméru otaceni.
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B. Trimovaci let

K dosazeni perfektnich letovych vlastnosti, je tfeba heli vytrimovat.
Pokud jste osazeni provedli podle navodu vySe, nemélo by to
zabrat mnoho &asu. Také je tfeba mit t&Zidté pfesné v ose rotoru.
V pfipadé spalovaci heli trimujte pfi z poloviny plné nadrzi. Tak
nejlépe kompenzujete drift tézisté béhem spotreby.

Autotrim aktivujete zaskrtnutim &tvereCku v menu autotrim. Na letisti
zapnéte heli pfi plném kolektivu. VyCkejte na dvojité prokliknuti
desky cykliky, prvni znamena inicializaci sensoru, druhé aktivovany
autotrim.

Trimovaci let provedte za uplného bezvétfi.

Autotrim je aktivni pouze pfi zapnuti Vbaru s plnym kolektivem,
postupuijte proto takto:

Zapnéte s plnym Kkolektive. Poté co zpozorujte dvajité prokliknuti
desky cykliky, nastavte kolektiv na nulu a spustte motor. Co nejdfive
klidné zaviste.

Snazte se kniply pohybovat co nejméné to jde.
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Autotrimovaci let by mél trvat zhruba minutu-dvé. Nechte heli par
vtefin samu driftovat — potom srovnejte a znovu ji nechte.
Autotrim funguje nejlépe pokud neni ruSen zasahem do knipl0.

Po pfistani a vypnuti motoru, pohnéte pakou kolektivu do minusu,
abyste zamezili Vbaru pokracovat v autotrimovacim reZzimu.

Autotrim Ize nyni deaktivat pomoci Vbar softwaru. Pokud semafor
sviti zelené od3ktnéte autotrimovaci Ctverecek. Zluté nebo Cervené
svétlo znamena, Ze musite autotrimovaci let opakovat.

C. Letové parametry
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Zaméfme se na slider ,Agility“. Zde mulzete nastavit obratnost
helikoptéry, pokud je malo obratnd navyste hodnotu, pokud je
obratna hodné&, hodnotu snizte.

Slider ,Gyro Gain“ ur€uje odolnost heli na vnéjsi vlivy, napfiklad na
vitr. Taky ur€uje kolik usili vénuje algoritmus prepocitani poveld
z knipld do pohybu heli ve vzduchu. VysSi hodnota znamena
odoIngjsii heli na vngsi vlivy a citlivéjs5i na povely pilota. Pokud
zaznamenate zachvévy na cyklice, zejména pfi kratkych zasazich
do vySkovky, hodnotu snizte o par procentnich bodd, az do
Uplného zmizeni zachvéva.

Vybérem hodnoty ve ,Stick Response®, urcite jak pfimo bude Vbar
reagovat na povely z knipll v zavislosti na rychlosti pohybu knipld.
Nastavte si zde hodnotu podle svého stylu létani.
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D. Nastaveni smérovky

Pokud nastavite ,Yaw Rate“ slider na 100 %, znamena to, ze
jedna pirueta bude trvat zhruba jednu vtefinu.

Nastavte zisk ocasniho gyra sliderem ,Gyro Gain“. Je mozné
nastavovat zisk i na maximum, az do momentu nez se ocas za¢ne
klepat. Ale to s Vbarem neni tfeba, protoze i s malou hodnotou
dosahnete velice kvalitniho chovani ocasu heli, srovnatelného i
s nejlepSimi gyry na trhu .

- - st - — - LSy

E. Optimalizace parametrt

Rlzné setupy a nastaveni helikoptér, pusobi rozdilné na
vyrovnavaci algoritmus Vbaru.

VBar 4.0 se dokaze v riznych setupech postupné adaptovat.

Algoritmus optimalizace bézi na pozadi funkci VBaru, a
postupné optimalizuje parametry na cyklice.

Systém potfebuje k Uplné adaptaci par leta.

Ve chvili kdy citite Ze se v8e chova tak jak vam to vyhovuje, jednoduse
odsktnéte policko optimalizace v softwaru pro zachovani stavajiciho
stavu.

F. Predletova kontrola

Nepodcenujte pfedletovou kontrolu a radéji se dvakrat ujistéte, Ze
smysl v8ech vychylek je spravny, a Ze stabilizace probiha ve
spravném smeéru.
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Nyni uz mdzu jen popfat mnoho Uspésnych letl.

Jan Starosta (krtek2k)
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